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Ideal sonuclar elde etmek igintasariminizda interaktif

duzenlemeler yapin

Prototip Siirecinin Kolaylastiriimasi igin
Optimizasyon

TracePro, 2D simetrik ve 3D simetrik olmayan
optimizer kullanarak optik ve aydinlatma sistemleri igin
prototip-Uretim surecini kolaylastirmaktadir.
TracePro’nun klasik optimizer araglarindan farki,
kullanimi kolay, interaktif gériintileme icin essiz
kapasiteye sahip olmasi ve slrecin her adiminda
kontrol olanagdi sunmasidir.

Tasarim Siirecinin Baglamasi

Baslangi¢ tasariminin taslagini olusturarak degisken
limitlerini, dogrudan CAD c¢izim araci igcinde
sayisallastirarak ve yogunluk, verimlilik, parlaklik, renk
velveya tek bicimli parametreler kullanarak yetenekli
islevselligin olusturulmasi ile tasarim surecine adim
atabilirsiniz.

Yetenekli fonksiyon, belirlenen hedefiniz Gizerinde
coklu islemcileri dengelemek icin agirliklar kullanir.
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Makro Dil Kapasitesi

TracePro’nun gugli makro dili

olusturulan geometri ile olan etkilesimi kontrol etmek,
her yiizey ve kati cisimler i¢in optik 6zellikleri modifiye
etmek ve kati cisimlerin pozisyonlarini kontrol etmek
icin kullanihr. Her degisken gorsel olarak optimizasyon
Oncesinde optimizasyon esnasinda ve sonrasinda
kontrol edilebilir.

Optimizasyon Metotlari

TracePro’nun 2D ve 3D optimizer modiilleri
Nelder-Mead olarak biline optimizasyon algoritmasini
optimization metodu olarak kullanmaktadir.Baglangi¢
noktasina en yakin lokal minimum ¢d6zime yaklasan
Downhill Simplex metodu lokal bir optimizerdir. Bir
optimizasyon esnasinda surecin kontroltni
tamamlayabilir ve gegici sonuglari
goruntuleyebilirsiniz. Optimizeri durdurabilir ve

gecici parametreleri degistirebilirsiniz, sonrasinda
optimizasyonu yeniden baglatabilirsiniz. Bu durum,
sureci kontrol etmenize ve kisa sure iginde en iyi
¢6zUmu test etmenize izin verir.
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TracePro’nun 2D ve 3D Optimizerleri
herhangi bir optik miuhendisi veya optik
tasarimcinin kolayca hakim olabilecegi
ongordleri kuvvetli araglardir.

Araclarin asil iglevleri sunlari
icermektedir:

e Yizey Listesi
Duzlemsel, egrisel (serbest, X, Y, XY),
parametrelendiriimis (bikonik ylzey),
2D profil (asimetrik, simetrik, eliptik) objeleri ve
kullanici tarafindan tanimli ylizey dogrularini
(2D,3D) ¢izmek icin kullanilan) mevcut ylzey
tarlerini igerir.

e Obje Gorunimii
Radyal simetri, ekstrlizyon, lens, ylizey uzatma ve
cift eksenli metotlar gibi objelerin turlerini listeler;
6zellik menisinden ayarlanabilen baslangic
parametrelerini ayarlanabilen baslangi¢
parametrelerini olusturur.

e Ozellik Meniisii
Secime bagli olarak degismekle birlikte genel
olaarak orijin, tilt merkezi ve agisi (X, Y, Z), kayma
orani incelik kalinlik, materyal tipi, yizey 6zellikleri,
koniklik acisi ve kirllma indisini igerir.

e Optimizasyon
Isik akisi, renk uzayi (CIE), parlakligin dagihmi,
parlaklik profili, yogunluk, candela profili ve tek
bicimliligi iceren optimize edilen ¢oklu degerleri
Ozellestirmek icin islemciler kullanilir. Kullanicilar
kendi optimizasyon hedeflerini de tanimlayabilirler.

Sekil 2: 3D Optimizasyon - kompleks simetrik olmayan
tasarimlar 3D optimizer ile desteklenmektedir, bu
optimizer genelde bigimlendirilmis kompleks light pipe ve
LED lenslerin tasarimiigcin miikemmel olanak saglar.
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Sekil 3: Optimizasyon parametreleri ile LED optik
komponentlerin optimizasyonu
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